
S
o
llev

am
ento “o

v
erd

rive” co
n inv

erter 

a 4
 velocità, rotazio

n
e e carrello co

n 

inv
erter 

3 
v
elocità, 

zin
catu

ra 
d
ella 

stru
ttu

ra 
e 

dei 
tiran

ti, 
 

co
ntrapp

eso, 

b
raccio

 im
p
enn

ab
ile, carrello ram

p
ante 

co
n m

o
to

re e finecorsa alla b
ase d

ella 

torre, 
fu

n
zio

n
am

ento 
con

 
b
raccio 

ripiegato
, 

rad
io

co
m

an
do

 
in

teg
rato, 

p
ulsantiera 

d
i 

em
ergen

za, 
carter 

di 

p
rotezio

n
e 

p
er 

ralla 
e 

m
eccanism

i, 

p
redisp

o
sizio

n
e per au

to
zav

orram
en

to, 

arm
ad

io
 

elettrico 
in

 
acciaio

 
ino

x, 

d
ocu

m
entazion

e a no
rm

e C
E

E
. 

4
-sp

e
ed

 liftin
g

, 3
-sp

e
ed

 ro
ta

tio
n

 a
n

d
 

tro
lley

 w
ith

 in
v
e
rte

r co
n
tro

l,  g
a

lv
a
-

n
ised

 
stru

ctu
re

, 
 

co
u
n

te
rw

e
ig

h
t,   

p
u
ll-u

p
 
jib

, 
tra

n
sla

tio
n
 
tro

lle
y 

w
ith

 

m
o
to

r 
a

n
d

 
lim

it 
sw

itc
h

 
a
t 

b
a

se 
o
f 

g
a
n
try, 

 
o

p
e
ra

tio
n
 

w
ith

 
fo

ld
e
n

 
jib

,  

re
m

o
te

 
ra

d
io

 
c
o
n

tro
l, 

e
m

e
rg

e
n
c
y
 

c
a
b

le
-o

p
e
ra

ted
 

c
o
n

tro
l, 

 
g
u
a

rd
 

fo
r 

sle
w

in
g
 

rin
g

 
a
n

d
 

m
ec

h
a
n

ism
s,  

d
esig

n
e
d

 
to

 
a
llo

w
 

in
sta

lla
tio

n
 

o
f  

se
lf-b

a
lla

stin
g
 d

e
v
ic

e
, sta

in
le

ss ste
e
l 

e
le

ctrica
l c

a
b

in
e
t, d

o
c
u
m

e
n
ta

tio
n

 in
 

a
cc

o
rd

a
n
c
e
 w

ith
 E

U
 sta

n
d
a

rd
s.  

L
e
v

a
g

e
 a

 q
u

a
tre

 
v

ite
sse

s, c
h

a
rio

t e
t 

ro
ta

tio
n

 
à
 

tro
is 

v
ite

sse
s 

à
 

c
o

n
trô

le
 

é
le

c
tro

n
iq

u
e
, 

g
a
lv

a
n

isa
tio

n
 

d
e 

la
 

stru
ctu

re
 e

t d
es tira

n
ts, c

o
n

tre
p

o
id

s,  

flê
c
h

e
 re

le
v

a
b

le
,  m

o
te

u
r d

e
 c

h
a
rio

t 

e
t  fin

 d
e
 c

o
u

rse
 à

 la
 b

a
se

 d
e
 la

 to
u

r,  

fo
n

c
tio

n
n

e
m

e
n

t 
b

ra
s 

re
p

lié
, 

co
m

-

m
a
n

d
e
 

ra
d

io
, 

c
o

m
m

a
n

d
e
 

d
’é

m
e
r-

g
e
n

c
e
 

a
v

e
c
 

c
â
b

le
, 

c
a
rte

r 
d

e
 

p
ro

te
c
tio

n
 

p
o

u
r 

la
 

co
u

ro
n

n
e
 

e
t 

le
s 

m
é
ca

n
ism

e
s, 

p
ré

d
isp

o
sitio

n
 

p
o

u
r 

a
u

to
 

le
stag

e
, 

arm
o

ire
 

é
le

c
triq

u
e

 
e
n

 

a
c
ie

r in
o

x
, d

o
c
u

m
en

ta
tio

n
 c

o
n

fo
rm

e
 

a
u

x
 n

o
rm

e
s C

E
E

. 
 H

e
b

e
n

 m
it v

ie
r
 G

e
s
c

h
w

in
d

ig
k

e
ite

n
, 

L
a

u
fk

a
tz

- 
u

n
d

 
D

r
e

h
b

e
w

e
g

u
n

g
 

m
it 

d
r
e

i 
G

e
s
c

h
w

in
d

ig
k

e
ite

n
, 

T
ra

g
k

o
n

-

s
tr

u
k

tio
n

 
fe

u
e

r
v

e
rz

in
k

t, 
G

e
g

e
n

-

g
e

w
ic

h
t, h

o
c

h
k

la
p

p
b

a
r
e

r
 A

u
s
le

g
e

r
,  

L
a

u
fk

a
tz

b
e

w
e

g
u

n
g

 
in

 
S

c
h

r
ä

g
s
te

l-

lu
n

g
 
d

e
s
 
A

u
s
le

g
e

r
s
, 

L
a

u
fk

a
tz

m
o

to
r
 

u
n

d
 

E
n

d
s
c

h
a

lte
r
 

a
n

 
d

e
r
 

B
a

s
is

 
d

e
s 

T
u

r
m

s, 
B

e
trie

b
 

m
it 

e
in

g
e

k
la

p
p

te
m

 

A
u

sle
g

e
r, S

te
u

e
r
u

n
g

  m
it F

u
n

k
 o

d
e

r
 

D
r
u

c
k

k
n

o
p

fta
s
te

 
ü

b
e

r
 

K
a

b
e

l, 
d

ie
 

m
e

c
h

a
n

is
c

h
e

n
 T

e
ile

 sin
d

 a
lle

 d
u

rc
h

 

e
in

e
 

A
b

d
e

c
k

u
n

g
 

g
e

sc
h

ü
tz

t, 
v

o
r
b

e
-

r
e

ite
t 

fü
r
 

S
e

lb
s
tb

a
lla

s
tie

r
u

n
g

s
e

in
-

r
ic

h
tu

n
g

, 
S

te
u

e
r
sc

h
r
a

n
k

 
a

u
s
 

r
o

s
tfr

e
ie

m
 

S
ta

h
l, 

D
o

k
u

m
e

n
ta

tio
n

 

g
e

m
ä

ß
 E

C
 V

o
r
sc

h
rifte

n
. 

L
e

v
a

n
ta

m
ie

n
to

 
a

 
c

u
a

tro
 

v
e

lo
c

id
a

-

d
e

s
, 

c
a

rro
 

y
 

ro
ta

c
ió

n
 

 
a

 
tre

s
 
v

e
lo

-

c
id

a
d

e
s
 

c
o

n
 

c
o

n
tro

l 
e

le
c

tró
n

ic
o

, 

g
a

lv
a

n
iz

a
c

ió
n

 
d

e
 

la
 

e
s
tru

c
tu

ra
, 

c
o

n
tra

p
e

s
o

, b
ra

z
o

 e
m

p
in

a
b

le
, c

a
rro

 

ra
m

p
a

n
te

 
c

o
n

 
m

o
to

r 
y

 
fin

 
d

e
 

c
a

rre
ra

 
e

n
 

la
 

b
a

s
e

 
d

e
 

la
 

to
rre

, 

fu
n

c
io

n
a

m
ie

n
to

 
c

o
n

 
b

ra
z

o
 

re
p

le
-

g
a

d
o

, ra
d

io
c

o
n

tro
l y

 p
u

ls
a

d
o

re
s v

ia
 

c
a

b
le

 
p

o
r 

l’e
m

e
rg

e
n

c
ia

, 
c

á
rte

r 
d

e
 

p
ro

te
c

c
ió

n
 

p
a

ra
 

c
o

ro
n

a
 

d
e

 
g

iro
 

y
 

m
e

c
a

n
ism

o
s, 

p
re

d
is

p
o

s
ic

ió
n

 
p

a
ra

 

a
u

to
c

o
n

tra
p

e
s
o

, 
a

rm
a

rio
 

e
lé

c
tric

o
 

d
e

 
a

c
e

ro
 

in
o

x
, 

d
o

c
u

m
e

n
ta

c
ió

n
 

s
e

g
ú

n
 n

o
rm

a
s C

E
E

. 


